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Disciplina Optativa

Ofertada para o semestre 2022/2 (Engenharia Elétrica)

Apresentagao

Disciplina: ELE08592 — Tépicos Especiais em
Controle (Projeto de Controladores Digitais)

Semestre: 2022/2

CHS: 45 horas

Pré-Requisito: Sistemas Realimentados
Horario: Terca-feira de 14h as 17h
Vagas: 20

Publico Alvo: Alunos de graduagao em Engenharia
Elétrica (énfases Eletronica, Computagao e Controle
e Automacgiao) ou Engenharia de Computagio
Ementa:

Estruturas do Controlador PID, Implementagao do
Controlador PID Digital, Sintonia de Controladores

PID, Principios de Sistemas Discretos, Filtragem e
Identificagao, Projeto por Alocagao de Polos,
Projeto do Controlador PID Digital via sinteses RST,
Dahlin, preditor de Smith, e Direta, Projeto do
Controlador PID digital por modelo interno,
Projeto do Controlador de variancia minima, projeto

d

os controladores ireditivos DMC e MAC.

Parte 1- Controladores PID

1.1- Introducao ao controle de processos industriais

1.2 — Implementacdes do Controlador PID Digital

Parte 2- Principios de Sistemas Discretos,
Modelagem e Identificagdo

2.1 — Transformada Z e propriedades

2.2 - Filtragem digital

2.3 — Estimador de Minimos Quadrados

2.4 — Controle Adaptativo

Parte 3- Projeto de Controladores PID Digital
3.1 — Projeto via RST

3.2 — Projeto via Dahlin

3.3 - Projeto via sintese direta

3.4 - Projeto do Preditor de Smith

3.5 - Projeto do Controlador Digital por Modelo
Interno IMC)

Parte 4- Projeto de Controladores PID Digital
4.1 — Regulador de variancia minima

4.2 - Controlador de variancia minima generalizada
(GMV)

4.3 - Controlador GMV posicional direto

4.4 — Controlador GMV incremental direto

4.5 — Controlador GMV incremental indireto

4.6 - Controlador PID-GMYV direto e indireto

Parte 5- Projeto do Controlador Preditivo
5.1 — Introducio

5.3 — Controle Preditivo por Matriz Dinamica
DMC)

5.2 — Sintonia do Controlador DMC

1.3 — Exemplos do PID digital nos equipamentos 5.3 — Aplicagdo em plantas lineares e nao lineares

Industriais
1.4 — Métodos de Sintonia do Controlador PID
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